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Tiedote Kalasataman alueen asukkaille ja toimijoille

Helsingin Kalasatamassa testataan itsestdan ajavaa pikkubussia (robottibussia) muun lilkkenteen seassa
osana joukkoliikennetta tdna vuonna toukokuusta marraskuun loppuun. Robottibussin reitti (sivulla 2)
kulkee kauppakeskus Redin tuntumasta Isoisansillalle. Bussia operoi Metropolia Ammattikorkeakoulu Oy
yhteistydssa Rolan Oy:n kanssa padosin arkisin klo 9-15. Reitin ohjelmointivaiheessa toukokuun aikana
likutaan epasaanndllisin ajoin.

Robottibussin maksiminopeus (noin 18 km/h) on muuta lilkkennetta hitaampi. Tarkoituksena ei ole
vaikeuttaa muuta liikennetta tielld tai kiusata tienkayttdjia, vaan testata robottibussia osana
likennejarjestelmaa. Bussin tekniikka ei ole viela valmista ja kehitysta tarvitaan, jotta tallaiset
liikennevalineet pysyvat jarkevasti muun liikenteen virrassa — taman tiedostamme.

Robottibussin pysakkeja varten alueelta on taytynyt ottaa kayttédn kadunvarsipysakdintipaikkoja. Tama
on valttdmatdnta onnistuneen ja turvallisen kokeilun kannalta. Pyydamme, etta reitilla Kalasatamassa
ajettaisiin maltilla nopeusrajoituksia noudattaen. Varsinkin ohjelmointivaiheessa toukokuun puolivélissa
bussi kulkee reitilld varsinaista liikenndintinopeutta hitaammin. Robottibussin voi ohittaa, mutta
toivoisimme, ettd tdma tehdaan varoen ja riittavat turvavalit pitéden. Robottibussi voi tehda akkinaisia
jarrutuksia, joten peradnajoriski on suuri. Pyyddmme my0s, ettd autot pysakaitaisiin kadun varressa
siististi niille varatuille paikoille, paljon parkkipaikoilta ulkonevat autot haittaavat bussin liikenndintia.
Itsestadn ajavien ajoneuvojen yleistymisen ja laajan kayttéonoton kannalta kokeiluja aidossa
liikenneymparistdssa on valttdmatonta tehda. Turvallisuus on ndissa avoimien teiden kokeiluissa
ensisijaisena tekijana. Pahoittelemme kokeilusta aiheutuvaa vaivaa asukkaille seka muille alueella
liikkuville.

Helsinki pyrkii hiilineutraaliksi kaupungiksi vuoteen 2035 mennessa. Muutoksen mahdollistaminen vaatii
erilaisten kokeiluiden kautta parhaiden paastéttomien ratkaisujen I6ytamistd. Robottibussikokeilujen
pitkaaikaisena tavoitteena on tarjota maailman toimivimmat ja helppokayttéisimmat liikkumisen palvelut
asukkaille ja lisata hiilineutraaleja valinnanmahdollisuuksia. Automaattisilla liikennevalineilld voidaan
etenkin joukkoliikenteen osalta parantaa joukkoliikenteen kattavuutta ja houkuttelevuutta.

Helsingin kaupungin innovaatiorahasto on tukenut kokeilussa kdytettavan robottibussin hankintaa.
Helsinki RobobusLine -hankkeessa on tehty ensimmainen pitkakestoinen, saannéllisen linjaliikenteen
robottibussikokeilu Suomessa, jolle Kalasataman kokeilu on jatkoa. Se on osa EU-laajuista mySMARTLife-
hanketta, jossa kaupungit toimivat tienndyttdjina ja kehittajind alykasta ja energiatehokasta asumista
seka liikkumista tavoiteltaessa, uuden teknologian ja palvelumallien mahdollisuudet huomioiden.

Tervetuloa robottibussin kyytiin, kyyti on kaikille avoin ja ilmainen! Kyydissa on aina vastuullinen henkild
opastamassa. Tavoitteena on avata bussireitti 20.5. Ajankohtaiset tiedot liikennéinnin aikataulusta,
poikkeuksista seka reitista 10ytyvat osoitteesta https://www.helsinkirobobusline.fi/.
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